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Automatisches Tor zum Durchlassen einesTieres 

Das erfindungsgemaSeTor zum Durchlassen ernes Tie- 
res mil einer bestimmten Identitat weist eine von dem 
Tier mltgefuhrte Identitatsanzeigende Vorrichtung auf, die 
dem Tier zugeordnet ist. Eine Erfassungseinrichtung er- 
faSt die Anwesenhelt der identitatsanzeigenden Vorrich- 
tung innerhalb eines definierten Berelchs relatlvzu dem 
Tor, wobei eine Betatigungseinrichtung das Tor anspre- 
chend auf die Anwesenheit der identitatsanzeigenden 
Vorrichtung innerhalb des definierten Bereichs offnct, um 
das Tier durchzulassen, wobei die identitatsanzeigende 
Vorrichtung eine Sendeeinrichtung zum Senden eines Si- 
gnals aufweist, das dem Tier zugeordnet ist, die Erfas- 
sungseinrichtung eine Empfangseinrichtung zum Emp- 
fangen des Signals aufweist, das Signal eine begrenzte 
Rcichwcite aufweist, die Erfassungseinrichtung die An- 
wesenheit der identitatsanzeigenden Vorrichtung erfaRt, 
falls das Signal am Ort der Empfangseinrichtung eine mi- 
nimale Signalstarke uberschreitet, und die minimale Si- 
gnalstarke einstellbar ist. 
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[0001] Die vorliegende Erfindung bezieht sich auf das Ge- 
biet. der Tierhaltung, insbesondere die Tlerhaltung von frei- 
laufenden Tieren, und insbesondere bezieht sich die Erfin- 
dung auf Tore zum Durchlassen von Heien von einem in ei- 
nen anderen Bereich, wie z.B. einer Katzc von einem 
Wohnbereich nach auBen und umgekehrt. 
[0002] Bei der Haustierhaltung freilaufender Tiere, wie 
z. B. Katzen, tritt das Problem auf, da6 den Tieren insbeson- 
dere im Winter eine Moglichkeit gegeben werden muB, da- 
mit dieselben von einem Innenbereich nach auBen gelangen 
konnen und umgekehrt. Insbesondere bei Katzen liegt die 
Haufigkeit, mil der dieselben zwischen einem Innenbereich, 
wie z. B. einer Wohnung, und einem Garten hin- und herlau- 
fcn mochten, sehr hoch, so daB hier der Aufwand fur den 
Katzenhalter, um eine TUr oder ein Fenster zu Oflfhen, um 
die Katzc hincin und hcraus zu lasscn, schr hoch ist, Folg- 
lich muB entweder standig eine Person anwesend sein, um 
eine Tiir oder ein Fenster zu offnen, oder es wird beispiels- 
weise ein Keiierfenster oder dergleichen geoffnet gelassen, 
um es zu ermoglicben, daB das Tier, wie z. B. eine Katze» 
standig und nach Beiieben zwischen einem Innenbereich 
und einem auBeren Bereich hin und her wechseln kann. Der 
Nachleil in deiii letzlgeaannLen Fall besteht darin, daB der 
entsprechende Innenmum auskuhlt, und es moglich ist, dafi 
ein unerwiinschter Fremder in den Innenraum eindringt. 
[0003] Wenn ein Schuppen oder dergleichen verfugbar ist, 
ist es moglich, daB der Herhalter denselben mil einer Off- 
nung versieht, wie z. B. einer kreisrunden Offnung in der 
Holztur eines Holzschuppens. Obwohl es sich bei diesen 
Offnungen um groBenmaBig angepaBte Offnungen handelt, 
so daB das betrcffende Tier, aber nichi ein Mensch, wie z. B. 
ein Dieb, in den Innenbereich eindringen kann, ist das Vor- 
sehen dieser dauerhaften dShungen darin nachteilhaft, daB 
der betreffende Innenbereich im Winter stark auskuhlt. 
[0004] Im Stand der Technik sind deshalb Cfifriungen mil 
schwenkbaren Klappen bekannt. Bei diesen Offnungen ist 
beispielsweise ein Schamier, das in beiden Richtungen, d. h. 
nach innen und nach auBen, sch wenkbar ist, zwischen einem 
oberen Ende der Offnung und einer Klappe angebracht, so 
daB in einem Nonnalzustand die Klappe durch die Ge- 
wichiskraft nach unten hangt und die Offnung abdeckt, die- 
selbe aber dennoch in beide Richtungen schwenkbar ist, so 
daB das betreffende Tier die Klappe beispielsweise mit dem 
Kopf aufdriicken kann, um hinein oder hinaus zu gelangen. 
Obwohl diese Kiappenoffnungen das Problem des Auskuh- 
lens, das mit einer dauerhaften Offnung verbunden ist, ver- 
meidet, und obwohl diese Offnungen klein genug sind, um 
zu vemieiden, daB Diebe in den Innenbereich gelangen kon- 
nen, verhindem diese Klappenvorrichtungen nicht, daB an- 
dere Lebewesen, wie z. B, Mause, Ratten und dergleichen. 
in den Innenraum eindringen konnen. In dem Fall von Kat- 
zen ist es beispielsweise moglich, daB nicht nur die hausei- 
gene Katze durch die Otfnung iritt, sondem daB femer an- 
dere Katzen, wie z. B. die Katzen des Nachbarn, die Off- 
nung verwenden, um in den Innenraum, wie z. B. den Kel- 
ler, zu gelangen. 

[0005] Es ist femer ein Nachleil der Kiappenoffnungen, 
daB der Widcrstand zum Offnen der Klappe in beiden Rich- 
tungen niedrig genug sein muB, uni es zu cmioglichen, daB 
das Haustier die Klappe ohnc Probleine offnen kann. Hier- 
durch wird es unmoglich gemacht, Dichtungen zu verwen- 
den, die den Spali zwischen Klappe und Offnung in dem ge- 
schlosscncn Zustand der Klappe thcrmisch isolicrcn und gc- 
gen Feuchtigkeit abdichtcn, da die hierdurch verbundenen 
Reibungskrafle zu groB waren. 

[0006] Die DE41 24143A1 beschreibi eine Durch- 



schlupfklappe fur Katzen, dlWus einem DurchscWupfloch 
bzw. einer Offnung 2, einem Klappenblalt 4, einem Motor 6 
sowie einem Sensor 8 besteht, wobei das Durchschlupftoch 
2 ansprechend darauf geoffnet wird, daB der Sensor 8 einen 
5 an der Katze angebrachten oder implantierten Gegenstand in 
einem definierten Umkreis erkennt. 
[00(^7] Die DE 37 02 465 Al beschreibt ein Melk/Futte- 
rungs-System fur freilaufende, Ideniitizierungsmiltel nra- 
gende KUhe. GemSfi diesem System sind an den sich in ei- 
10 nem Stall befindlichen Kuhen Identifizierungsmittel ange- 
bracht, die von geeignet angeordneien Identifikadonsein- 
richumgen erfaBt werden, um den Kuhen innerhalb des 
Stalls den Zutritt bzw. das Verlassen von FreBsianden 4, 
Tranken 5 oder Melkraumen 10 zu gestatten oder zu ver- 
15 wehren. Insbesondere sind den sich in eine Richtung 
schwenkbaren Toren 12 innerhalb des Stalls Identifikalions- 
einrichtungen zugeordnet, um das geste^jerte gerichteLe 
Durchlassen von nur bcslimmtcn Kiihcn zuzulasscn und das 
anderer Kiihe zu unterbinden, wie z, B. solchen, die ihre zu- 
20 geteilte Futtermenge bereits zu einem fruheren Zeitpunkt er- 
halten haben, oder Von deren letzten Milchentzugszeitpunkt 
eine vorgegebene Zeitdauer vergangen ist, 
[0008] Die Aufgabe der vorliegenden Erfindung besteht 
darin, ein automatisches Tor zum Durchlassen eines Heres 
25 zu schalTen, das benulzerfreundlicher ist. 

[0009] Diese Aufgabe wird durch ein Tor geinaB An- 
spruch 1 gelost 

[0010] GemaB einem Ausfuhrungsbeispiel der vorliegen- 
den Erfindung ist das Tor in der AuBenwand eines Hauses 

30 zwischen einem Wohnbereich und einem Garten angeordnet 
und ist speziell fur die Wohnungskatze dieser Wohnung vor- 
gesehen. Bei diesem Ausfuhrungsbeispiel ist das Tor als 
eine Schiebetiir ausgefuhrt, wobei iiber der Schiebetur eine 
Sende/Empfangs-Einrichtung voigesehen ist. Die Woh- 

35 nungskatze tragt ein Halsband, an dem ein passiver Trans- 
ponder angebracht ist, der durch ein Erregungssignal von 
der Sende/Empfangs-Einrichlung angeregi wird, um ein co- 
diertes Signal, wie z. B. eine digital modulierte eleklroma- 
gnetische Welle, auszusenden. Das codierte Signal weist 

40 eine maximale Reichweite auf, bis zu der das codierte Si- 
gnal von der Erfassungseinrichtung erfaBt wird. Durch die 
maximale Reichweite wird ein definierter Bereich bzw. ein 
Auslosebereich um die Schiebetiir definiert, in dem sich die 
Katze befinden muB, damit die Erfassungseinrichtung die 

45 Anwesenheit der Katze in der Nahe der Schiebetur erfaBt 
GemaB der Erfindung wird angenomraen, daB die Anwesen- 
heit der Katze in der Nahe der Schiebetur einem Wunsch der 
Katze enispricht, durch das Tor zu gelangen. In einem ersten 
Betriebszustand wird deshalb die Schiebetur durch cine An- 

50 triebsvorrichtung geoffnet, sobald die Anwesenheit der 
Katze in dem definierten Bereich erfaBt worden ist. 
[OOU] GemaB einem weiteren Ausfuhrungsbeispiel sind 
mehrere Beunebszustande einsielibar. In einem zweiten Be- 
triebszustand bleibt die Schiebetur beispielsweise geschlos- 

55 sen, auch wenn die Anwesenheit der Katze in dem definier- 
ten Beieich erfaBt worden ist, so daB die Katzc nicht durch 
das Tor gelangen kann. Der Halter der Wohnungskatze kann 
diesen Betriebszustand auswahlcn, um zu verhindem, daB 
die Katze nach auBen gclangt 

60 [0012] Bei einem weiteren Ausfuhrungsbeispiel werden 
zwei Sende/Empfangs-Einrichiungcn verwendet, um zwei 
entsprechende Auslosebereiche vorzusehen, von denen sich 
einer auf der Seite des Innenraums und der andere auf der 
auBeren Seite des Tors beftndet. Folglich wird bei diesem 

65 Ausfuhrungsbeispiel die Anwesenheit der Katzc bzw. des 
miigefuhrten passiven Transponders in entweder eincni er- 
sten Oder einem zweiten definierten Bereich bzw. einem in- 
neren oder einem auBeren Bereich vor oder hintcr der Schie- 
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betiir Qbenvacht, so daB es m6glichTl!fBie Kaize gezielt ent- 
weder nur von innen nach aufien oder von auBcn nach inncn 
durch die Schiebeiiir hindurchtreten zu lassen. In einem cr- 
sten Beiriebszustand ist die Sende/Rmpfangs-Rinrichlung 
sowohl innen als auch auBen ausgeschallet, so daB die Katze 5 
in kane der beiden Richtungen durch die Schiebetiir hin- 
durchtreten kann. In einem zweiten Betriebszustand wird 
die Schiebetiir unabhangig davon, ob das Signal des passi- 
ven Transponders in dem inncren oder dem auBeren defi- 
nierten Bereich erfaBt wird, geoffnet In einem dritten und 
vierten Betriebszustand wird die Schiebetiir lediglich auf 
Erfassen des Signals des passiven Tiransponders in einem 
der beiden Bereiche geoffnet, so daS die Katze entweder von 
innen nach auBen oder von aufien nach innen gelangen kann. 
[0013] GemaB einem weileren Ausfiihrungsbeispiel ist die i5 
Schiebetiir als einc zweiflugelige Schiebetiir mit einer Stan- 
dardgroBe von entweder 500 x 350 mm, 800 x 500 mm oder 
1.000 X 700 mm ausgcfiihrt, wobci lediglich cincr von zwci 
Riigel bewegbar ist, und die Antriebseinrichtung derart an- 
gebracht ist, daB dieselbe wieder ausbaubar ist. 20 
[0014] Ein Vorteil der vorliegenden Erfindung bestehl 
darin, daB es dem Tierhalter durch Verwendung des erfm- 
dungsgemaBen automatischen Tores einerseits moglich ist, 
dem Tier die Moglichkeit zu geben, durch das Tor hindurch- 
zuu^len, wann immer es wiU und unabhangig davon, ob der 25 
Tierhalter anwesend is! oder nicht, und andererseits moglich 
ist, zu verhindem, daB unerwiinschte Tlere, wie z. B. Mause, 
Ratien, oder zu dem betreffenden Tier artgleiche, aber 
fremde Here, in den Innenraum eindringen konnen. 
[DDIS] Ein weilerer Vorteil der vorliegenden Erfindung 30 
besteht darin, daB es dadurch, daB eine Betatigungsvorrich- 
rung zum Ofifnen des Tores verwendet wird, moglich ist, das 
Tor in dem geschlossenen Zustand themiiscli zu isolieren 
und gegen Feuchtigkeit abzudichten, da der durch solche 
Dichlungen entstehende Reibungswiderstand beim OfFnen 35 
des Tors nicht von dem Tier selbst iiberwunden warden 
muB, sondern durch die Belatigungseinrichtung iiberwun- 
den wird. 

[0016] Bevorzugte Ausfiihrungsbeispiele der vorliegen- 
den Erfindung werden nachfolgend bezugnehmend auf die 40 
beiliegenden 2^ichnungen naher erlautert. Es zeigen: 
[(K)1T| Fig. 1 eine Situation, in der eine Katze beabsich- 
tigt, durch ein automatisches Tor gemaB der vorliegenden 
Erfindung hindurchzuireten; 

[0018] Fig, 2 einen vertikaien Seitenhohenschnitl durch 45 
eine Schiebetur, die bei einem automatischen Tor gemafi ei- 
nem Ausfiihrungsbeispiel der vorliegenden Erfindung ver- 
wendet wird; und 

[0019] Fig, 3 einen Qucrschnitt der Schiebetur von Fig. 2 
in einer Draufsichu ^ 
[0020] Es wird zunachst auf Fig. 1 Bezug genommen, in 
der eine Situation dargestellt isi, in der eine Katze 10 durch 
ein automatisches Tor gemaB der vorliegenden Erfindung 
hindurchtreten mochte. 

[0021] Bei dem in Fig. 1 gezeigten Ausfuhrungsbcispiei 55 
weisT das auiomatische Tor eine Schiebetur 20, die in einer 
AuBenwand 30 angeordnet ist, und eine Scnde/Empfangs- 
Einrichtung 40 auf, die iiber der Schiebetur 20 an der Wand 
30 angebracht ist. Die Schiebetiir 20 ist in Fig- 1 in einciri 
offenen Zustand gezcigt, bei dem sich ein Hugel 50 der 6i) 
Schiebetur 20 nicht in eine durch die Schiebetur 20 defi- 
nierte Offnung 60 erstrecki. In dem geoffneten Zustand isi 
es flir die Katze 10 folglich moglich, durch die Offnung 60 
hindurchzulaufen, urn von einem Innenbereich 70 in einen 
AuBcnbcrcich 80 zu gclangcn. Bei dem in Fig. 1 gczcigtcn 65 
Ausfuhrungsbeispiei isi die Wand 30 eine AuBenwand, die 
einen Wohnbereich 70 von einem Garten 80 urennt, wobei 
die Sende/Empfangs-Einrichtung 40 auf der zu dem Innen- 
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bereich 70 gerichteten Seiie JS^and 30 angebracht ist 
[0022] Wie es in Fig, 1 gezcigt ist, weist die Katze 10 ein 
Halsband 90 auf, an dem als identitatsanzeigende Vorrich- 
tung ein passiver Transponder 100 angebracht ist. Der pas- 
sive Transponder 100 ist durch ein Erregungssignal das von 
der Sende/Empfangs-Einrichtung 40 dauerhaft ausgesendet 
wird, erregbar, urn ein Signal auszusenden, das der Katze 
10, die diesen passiven Transponder 100 rail sich fuhrt, 
durch einen speziellen Code eindeutig zugeordnet ist. Das 
Signal, das von dem passiven Transponder 100 ausgesendet 
wird, weist eine maximale Reichweite auf, bis zu der die Si- 
gnalstarice des Signals am Ort der Sende/Empfangs-Einrich- 
tung 40 ausreichi, damit die Sende/Empfangs-Einrichtung 
40 das Signal empfangen und dadurch die Anwesenheit des 
Transponders 100 bzw. der Katze 10 in der Nahe der Schie- 
betiir 20 erfassen kann. Durch diese Reichweite wird folg- 
lich in dem Innenbereich 70 ein definierter Bereich urn die 
Offnung 60 hcrum dcfinicrt, der in Fig. 1 durch cine gcstri- 
chelte linie 110 angezeigt ist und fur den gilt, daB, wenn 
sich der Transponder 100 in demselben befindet, die Signal- 
starke des Signals am Ort der Sende/Empfangs-Einrichtung 
40 ausreichend hoch ist. 

[0023] Im folgenden wird nun die Funktionsweise des in 
fig, 1 gezeigten Ausfiihrungsbeispiels beschrieben. Wie be- 
itsils erwahnl, belindet sich die Katze 10 in einem Wohnbe- 
reich 70. GemaB der vorliegenden Erfindung wird angenom- 
men, daB, wenn sich die Katze 10 in der Nahe der Schiebetur 
20 befindet, die Katze 10 beabsichtigt, durch die Offnung 60 
in den Garten 80 zu gelangen. Urn zu vemieiden, daB die 
Katze 10 haufig nahe an der Schiebetiir 20 vorbeigeht, ohne 
durch die Offnung 60 in den Garten 80 gelangen zu wollen, 
wird es bevorzugt, daB die Schiebetur 20 an einem Ort em- 
lang der Wand 30 angeordnet ist, der von der Katze 10 an- 
sonsten (d h. falls die Kaize 10 nicht in den Garten 80 ge-, 
langen mochte) selten frequentiert wird. 
[0024] Falls nun die Katze 10 in den Garten 80 gelangen 
mochte, verringert sich, wahrenddie Katze 10 auf die Schie- 
betur 20 zugeht, der Abstand zwischen der Katze 10 und der 
Sende/Empfangs-Einrichtung 40. Die Sende/Empfangs- 
Einrichtung 40 sendet, wie bereits erwahnt, ein Erregungssi- 
gnal aus, das in einen inneren Schaltkreis (nicht gezcigt) des 
passiven TVansponders 100 einkoppelt und denselben erregt, 
urn ein Signal, das der Katze 10 eindeutig zugeordnet ist, zu 
senden. I^t der Abnahme des Abstands zwischen der Sen- 
de/Empfangs-Einrichtung 40 und der Katze 10 erhoht sich 
die Signalstarke des ausgesendeten Signals am Ort der Sen- 
de/Empfangs-Einrichtung 40. Sobald die Signalstarke einen 
bestimmlen Schwellenwen bzw. eine minimale Signalstarke 
uberschreitet, bzw. sobald der TVansponder 100 in den defi- 
nierten Bereich 110 eindringt, crfaBt die Sende/Empfangs- 
Einrichtung 40 die Anwesenheit des Transponders 100 in 
dem definierten Bereich 110. Falls das Signal den der Katze 
10 zugeordneten Code aufweist, lost die Sende/Empfangs- 
Einrichtung 40 das Offnen der Schiebetiir 20 aus. Die Sen- 
de/Empfangs-Einrichtung 40 kann beispielsweise einer An- 
triebsvorrichiung (nicht gezeigi) signaUsieren, daB dieselbe 
den Flijgel 50 der Schiebetur 20 zur Scite zicht, um ein Hin- 
durchtreten durch die Offnung 60 zu ennoglichen. Nachdem 
die Schiebetur 20 geoffnet wordcn ist, wird sich die Katze 
10 durch die Offnung 60 in den Garten 80 begeben, wobei 
sich die Schiebetur 20 danach wieder schlieBi. Bei dem dar- 
gesiellten Ausfuhrungsbeispiei wird die Tur beispielsweise 
nach Ablauf einer vorbestimmten Zeitdaucr wieder ge- 
schlossen, wobei die Anuiebseinrichiung (nicht gezcigt) 
den Riigel 50 in die Offoung 60 bcwcgi, uni dieselbe zu vcr- 
schlieBen. 

[0025] Es ist wunschenswert, den definierten Bereich 110 
nicht zu groB bzw. den Schwcllenwert tur die Signalstarke 
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nicht zu klein zu wahlen, um zu ^Biindem, daB der defi- 
nierte Bereich bzw. der Auslosebereich 110 zu groB ist, und 
daB die Katze 10 den definierten Bereich 110 auch haufig 
betritt, ohne durch die Offnung 60 in den Garten 80 gelan- 
gen zu woUen. 5 
[0026] £s wild darauf hingewiesen, daS, obwohl bei dem 
vorfaergehenden Ausfiihrungsbeispiel von Fig« 1 der Trans- 
ponder 100 ein passiver Transponder ist, stalt dessen jegli- 
che Vonichlung verwendet werden kann, die die Bestim- 
mung der Identitat der Katze 10 ermoglicht. Eine solche lO 
Vorrichtung umfaBt beispielsweise femer einen aktiven 
Transponder, wobei in diesem Fall die .Sende/Empfangs- 
Einrichtung durch eine Empfangseinrichtung ersetzt werden 
konnte, da der aktive TVansponder das Signal des der Kalzc 
eindeutig zugeordneten Codes aktiv, wie z. B. unter Ver- 15 
wendung einer Batterie aussenden wtirde, ohne dutch ein 
Erregungssignal erregt werden zu mUssen. Eine identitSis- 
anzcigcndc Vorrichtung konnte fcmcr jcglichc Vorrichtung 
zum Ausstrahlen einer elektroinagnetischen Welle oder ei- 
nes Tons bzw. von Schall sein, wie z. B. eine Leuchtdiode, 20 
ein Infrarotsender, ein Ultraschallsender oder dergleichen. 
In diesem Fall miiBte das ausgestrahlte Signal nicht codiert 
sein, sondem wiirde beispielsweise iediglich ein spezifi- 
sches Frequenzspektrum aufweisen, das der Katze eindeutig 
zugeordnel ist Auch in diesem Fail wiirde die Sende/Euip- 25 
fangs-Einrichtung durch einen entsprechenden EmpHinger, 
d. h. einen Empfanger fiir elekuomagnetische Strahlung 
oder ein Mikrophon, ersetzt werden. Es ware femer mog- 
lich, als die identitatsanzeigende Vorrichtung einen Strich- 
code oder ein derartiges Muster zu verwenden, das bei- 30 
spielsweise auf der OberflSche des Halsbands 90 vorgese- 
hen ist, um die Bestimmung der Identitat der Katze 10 zu er- 
moglichen. In diesem Fall wiirde die Sende/Enipfangs-Ein- 
richtung durch einen Strichcodelaser bzw. ein iihnliches op- 
tisches System ersetzt werden, das den Code erkennen kann 35 
und auf das Erfassen dieses Codes bin das OSncn der Schie- 
betiir 20 auslosen kann. In diesem FaU wird der definicrte 
Bereich 110 durcb das Blickfeld definiert, das das optische 
System bzw. der Strichcodelaser aufweist. 
[0027] Es wird femer darauf hingewiesen, daB es in dem 40 
Fall eines Transponders oder einer Vorrichtung zum Aus- 
strahlen einer elekUromagnetischen Strahlung oder von 
Schall als identitatsanzeigende Vorrichtung femer moglich 
ist, diese ideniitaisanzeigende Vorrichtung unter der Haul 
der Katze zu implantieren und nicht an einem Halsband an- 45 
zubringen. Bei anderen Tieren als einer Katze konnte femer 
ein FuBband als Trager fur den Transponder verwendet wer- 
den. Wesentlich ist Iediglich, daB die idendtMtsanzeig^de 
Vorrichtung von der Katze standig mitgef iihrt wird und nicht 
abgestreift werden kann. 50 
[0028] Obwohl im vorfaergehenden beschrieben wiirde. 
daB der definierte Bereich 110 durch die Reichweite der 
identitatsanzeigenden Vorrichtung bestimmt wird, ist es fer- 
ner moglich, getrennt eine Empfangseinrichtung zum Bmp* 
fangen des Signals und eine Einrichtung zum Erfassen der 55 
Anwesenheit der Kaize in dem definierten Bereich zu ver- 
wenden. Es konnte beispielsweise ncbcn der in Fig. 1 ge- 
zeigten Sende/Empfangs-Ein richtung ein Warmesensor an- 
gcbracht sein, der die Anwesenheit jeglichen Lebewesens 
erfaBt, wenn sich dasselbe in dem deftnierten Bereich befin- 60 
det. Das Oflfnen der Schiebetur wurde dann ausgelost wer- 
den, falls sowohl das Signal mit dem speziellen Code als 
auch die Anwesenheit eines Lebewesens erfaBt wurde. 
[0029] BezOglich des Schwellenwerrs fur die SignalstMce 
ist cs bcvorzugt, dafi dicscr SchwcUcnwcrt von dem Katzcn- 6S 
halter eingestelh werden kann, um es zu erraoglichen, daB 
der Kaizenhalter den definierten Bereich bzw. den Auslose- 
bereich bezuglich der Ausdehnung um die Schiebetur gecig- 



net einsteilen kann. 
[0030] Es wird darauf hingewiesen, daB es entgegen der 
vorhergehenden Beschreibung, daB das Signal der Katze 
eindeutig zugeordnet ist, femer moglich ist, ein Signal zu 
verwenden, das der Katze zwar nicht eindeutig zugeordnet 
ist, das aber dennoch ermoglicht, dafi das Tor nur mit einer 
geringen Wahrscheinlichkeit fiir andere Tieie bzw. andere 
Ereignisse geoffnet wird. GemaB der Erfindung muB das Si- 
gnal zumindest in der Lage sein, zu verhindern, dafi Tiere 
ohne eine identitatsanzeigende Vorrichtung durch das Tor 
hindurchtreten konnen. In dem Fall eines Infrarotsenders 
oder eines Ultraschallsenders als identitatsanzeigende Vor- 
richtung iiberschneidel sich das Frequenzspektmm dersel- 
hen vorzugsweise nicht mit dem Frequenzspektmm umlie- 
gender elektrischer Gerate, wie z. B. einer Lampe oder einer 
Stereoanlage, nicht (iberschneidet, um ein Offnen des Tors 
ansprechend auf andere Ereignisse, wie z. B. das Anschalten 
dcrlnncnbclcuchtung, zu vcrmcidcn, 
10031] Es wird femer darauf hingewiesen, daB die spe- 
zielle Anordnung, wie sie in Fig. 1 gezeigt ist, fur die Erfin- 
dung nicht wesentlich ist. Obwohl es im vorhergehenden be- 
schrieben worden ist, daB der Innenbereich 70 ein Wohnbe- 
reich ist und dafi der AuBenbereich 80 ein Garten ist, ist es 
moglich, die Erfindung uberaU dort zu verwenden, wo zwei 
Bereiche voneinander durch eine Wand geirenni sind. Ob- 
wohl es vorzuziehen ist, den definierten Bereich bzw d«i 
Auslosebereich direkt um die Schiebetur herum anzuord- 
nen, indem die Sende/Empfangs-Einrichtung beispielsweise 
wie in Fig* 1 gezeigt direkt uber der Schiebetiir angeordnet 
wird, ist es femer moglich, einen anderen sinnvollen defi- 
nierten Bereich auszuwahlen und die Sende/Empfangs-Ein- 
richtung an einer anderen Stelle anzuordnen. Die Sende/ 
Empfangs-Einrichtung kann beispielsweise iiber einer Kel- 
lertQr angebracht sein, wahrend sich die Schiebetur an einer 
KellerauBenwand befindet, so daB, wenn eine Katze von ei- 
nem Wohnraum in den Kellerraum lauft, das Offnen der 
Schiebetur berdts ausgelost wird, wenn die Katze durch die 
Kellertur lauft 

[0032] Es wird ferner darauf hingewiesen, daB, obwohl es 
ira vorhergehenden beschrieben wurde, daB sich die Schie- 
betiir 20 ansprechend auf das Erfassen der Anwesenheit des 
Transponders innerhalb des definierten Bereichs auf jedcn 
Fall offhet, ferner unterschiedliche Antwortverhalten des er- 
findungsgemaBen automatischen Tors vorgesehen sein k5n- 
nen. GemaB einem Ausfuhrungsbeispiel weist das erfin- 
dungsgemaBe automatische Tor zwei Betriebszuslande bzw. 
zwei unterschiedliche Antwortverhalten und einen definier- 
ten Bereich, wie z. B. denjenigen, der in Fig, 1 gezeigt isi, 
auf. In dem ersten Betriebszustand wird die Tur, wie im vor- 
hergehenden beschrieben, auf jedcn Fall geoffnet, falls sich 
der Transponder der Katze innerhalb des Auslosebereich s 
befindet. In einem zweiten Betriebszustand bleibt die Tur 
unabhangig davon, wo sich die Katze befindet, geschlossen, 
was von einem Kaizenhalter beispielsweise gewunscht sein 
kann, wenn derselbe tur ein Wochenende die Wohnung ver- 
mfii und die Katze in dieser Zeit die Wohnung nicht verlas- 
sen soil. 

[0033] GemaB einem zweiten Ausfuhrungsbeispiel weist 
das erfindungsgemaBc automatische Tor vier Betricbszu- 
stande und zwei definierte Bereiche bzw. Auslosebereiche, 
d, h. einen innerhalb des fnnenbereichs und einen innerhalb 
des AuBenbereichs, auf. Es konnte beispielsweise sein, daB 
sich der zweite Auslosebereich gespiegelt zu dem in Fig. 1 
gezeigten Auslosebereich befindet. In einem ersten Be- 
triebszustand ist das automatische Tor ausgcschaltct, so daB 
sich die Schiebetur auf keinen Fall offnet. In einem zweiten 
Beuiebszustand offnet sich die Schiebetur, sobald sich der 
Transponder bzw. die Katze in einem der beiden Auslosebe- 
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reiche befindet, so dafi die Kaize vonTBnen nach auBen und 
von auCcn nach innen gelangen kann. In einem driuen Be- 
triebszustand wird die Schiebetur geoffnet, falls sich die 
Katze in dem Auslosehereich innerhalb des Tnnenraums be- 
findet, aber nicht geoffneU falls sich die Katze in dem Aus- 5 
iosebereich innerhalb des AuBenbereichs befindet. Folglich 
kann die Katze in dem Fall des dritien Belriebszustands von 
innen nach auBen aber nichl von auBen nach innen durch die 
Schiebetur gelangen. In einem vierten Beiriebszusiand wird 
umgekehrt die Schiebetur nur dann geoffnet, falls die Katze lO 
den Auslosebereich innerhalb des AuBenbereichs betritt, 
aber nicht geoffnet, falls die Katze den AuslSscbereich in- 
nerhalb des Innenbereichs betrilt. In diesem Fall kann die 
Katze folglich durch die Schiebetur von auBen nach innen 
aber nicht von innen nach auBen gelangen. 15 
[00341 Die Betriebszustande, die im vorhergehenden be- 
schrieben warden, kOnnien beispielsweise uber einen Dreh- 
schaltcr odcr durch mchrcrc Knopfc cingcslcllt wcrdcn, die 
zusanimen mit der Sende/Empfangs-Einrichtung und einer 
intemen Logik in einem Kasten untergebracht werden. Es isi 30 
ferner moglich, eine Zeitsteuerung zu impleraenlieren, um 
es zu erraoglichen, daB der Kalzenhalter beispielsweise ei- 
nen Ikgesablauf beziiglich der Betriebszustande program- 
mieren kann. 

[0035] Es wird darauf hingewiesen, daB es nioglich isl, die 25 
Schiebetur femer auf andere Weise als die im vorhergehen- 
den beschriebene zu schlieBen. In dem Fall von zwei Auslo- 
sebereichen, d. h. einem in dem Innenbereich und einem in 
dem AuBenbereich, k5nnte es beispielsweise voigesehen 
sein, die Schiebetur auf das Erfassen der Anwesenheit der 30 
Katze in dem einen Auslosebereich hin zu OfFnen, und die 
Schiebeiiir zu schlieBen, sobald die Katze den zweiten Aus- 
losebereich verlaBt. 

[0036] Es wird nun auf Fig, 2 und 3 Bezug genommen, die 
verschiedene Ansichten einer Schiebetur zeigen, die bei der 35 
vorliegenden Erfindung verwendet werden kann. Fig. 2 
zeigt einen Seitenhohenschnitt der Schiebetiir, wobei Fig. 3 
eine Teilschnittdraufeicht derselben zeigt. Die Schnittan- 
sicht von Fig. 3 ist in Fig. 2 mit B angezeigt, wobei die 
Schnitlansicht von Fig. 2 in Fig. 3 mit C angezeigi ist. 40 
[00371 Die Schiebetur von Fig. 2 und 3 isl eine zweifiuge- 
Uge Schiebetur, die beispielsweise in eine AuBenmauer ein- 
gebaut wird, tun einen fanenbereich 200 von einem AuBen- 
bereich 210 zu trennen. Die Schiebetur ist als eine Einheit 
gebildet und weist einen Rahmen mit einem oberen Rah- 45 
menelement 220a, einem unteren Rahmenelement220b und 
zwei seidichen Rahraenelementen 220c (lediglich ein seitli- 
ches Rahmenelement isi in Fig. 3 gezeigt) auf. An dem obe- 
ren Rahmenelement 220a ist cin Vordach 230 mittels einer 
Schraube 240 angebracht. An dem unteren Rahmenelement 50 
220b ist eine FuBleiste 250 befesligt, die, wenn die Schiebe- 
tiir in eine Mauer eingebaui isl, entlang des Bodens ini Au- 
Benbereich 210 verlauft Der Rahmen mit den Elementen 
220a-220c weist an seiner AuBenflache T-fonnige Vor- 
spriinge 2fi0a-2601 auf, um eine bessere Indngriffnahme 55 
zwischen einer Mauer und dem Rahmen zu ermogUchen. 
[0038J In dem Rahmen sind an dem oberen und dem unte- 
ren Rahmenelement 220a und 220b mittels Schrauben 270 
und 280 zwei Schienenirageelenienre 290 bzw. 300 ange- 
bracht. An den Schienentrageeleincnten 290 bzw. 300 sind 60 
jeweils zwei parallel verlaufendc Schiencn 310a, 310b, 320a 
und 320b angebracht. Zwischen der oberen Schiene 310a 
und der unteren Schiene 320a crsireckt sich ein beweglicher 
RUgel 330, der von den Schiencn 310a und 320a gcfOhrt 
wird, um scitlich bcwcgbar zu scin. Zwischen den Schiencn 65 
310b und 320b erslreckt sich ein zweiter Fiugcl 340, der 
normalerweise ebenfalis von den Schienen 310b und 320b 
gefuhn wild, um seitlich bewegbar zu sein, wobei dieser 



FlQgel 340 jedoch in diesem "THsfllhrungsbeispiel arreuert 
ist. 

[0039] Wie es zu sehen ist, bestehen die Hugel 330 und 
340 aus einer ersten seitlichen Wand 350 bzw. 3(50 und einer 
zweiten seitlichen Wand 370 bzw. 380, die sich parallel ge- 
genuberiiegen. Es ist femer zu sehen, daB der Zwischen- 
laum zwischen den seitlichen W^nden 350-380 in mehrere 
Abschnitte unierteilt isl. Insbesondare ist jeweils dn innerer 
Abschnitt 390 und 400 durch einen abgeschlossenen Raum 
definien, der durch die seitlichen Wande 360, 380 und Zwi- 
schenverbindungswande 410 und 420 bzw, die seitlichen 
Wande 350 und 370 und Zwischenverbindungswande 430 
und 440 (und jeweils zwei weitere, nicht gezeigie Wande) 
begrenzt wird. 

[0040] Die Innenabschnitie 390 bzw. 400 werden durch 
seitliche Abschnitte umgeben. Erste seitliche Begrenzungs- 
abschnitte 450 bzw. 460 sind vorgesehen, um seitlich an den 
Riigcln 330 und 340 bcfcstigt zu scin, und um es zu ennog- 
lichen, daB Gleitstiicke 470a, 470b und 480 mit den Rugeln 
330 bzw. 340 iiber die seitlichen Begrenzungsabschnitte 450 
und 460 fest veibunden sind. Das Gleiistuck 470a wild 
durch die untere Schiene 320a gefiihrt, wobei das Gleitstuck 
470b durch die obere Schiene 310a gefuhrt wird. Beide 
Gleitstiicke 470a und 470b sind uher den seidichen Begren- 
zungsabschniit 450 mit deni beweglichcn Flugel 330 ver- 
bunden und sind ferner uber eine geeignete Einrichtung, wie 
z. B. einen Riemen, mil dner Antriebsvorrichtung (nicht ge- 
zeigt) verbunden. 

[0041] Sobald also, wie es im vorhergehenden crwahnt 
wutde, ein geeignetes Ereignis erfaBl wird, wie z. B. daB 
sich die Katze in einem Auslosebereich befindet, wird die 
Antriebsvorrichtung (nicht gezeigt) betatigt, damit dieselbe 
iiber einen Rieuien (nicht gezeigt) die Gleitstiicke 470a und 
470b bewegt, um hicrdurch den beweglichen Flugel seitlich 
zu verschieben, wie es durch einen Pfeil 490 angezeigt wird. 
[0042] ObwohU wie es ini vorhergehenden beschrieben 
wurde, der seitliche Begrenzungsabschnitt 460 mil den 
Gleitstucken 480 (lediglich eines ist in Fig. 2 und 3 gezeigt) 
verbunden ist, sind bei dem vorliegenden Ausfiihrungsbei- 
spiel die Gleitsiuckc 480 anretiert, damit der Flugel 340 fest 
ist. 

[0043] Ferner ist der Innenabschnitt 400 bzw. 390 der bei- 
den Flugel 330 bzw. 340 auf der dem Begrenzungsabschnitt 
450 bzw. 460 gegenuberliegenden Seite von einem offenen 
Begrenzungsabschnitt 500 (der offene Begrenzungsab- 
schnitt des Fliigels 340 ist in Fig, 3 nicht zu sehen) begrenzt. 
Der offene Begrenzungsabschnitt 500 wird seitlich von den 
seitlichen WSnd^ 370 und 350 und beziiglich des Innenab- 
schnitis 400 von der Zwischenvearbindungswand 440 be- 
grenzt. Wie es in Fig. 3 zu sehen ist, weist der offene Be- 
grenzungsabschnitl 500 einen Schlitz 510 auf, in den in ei- 
nem geschlossenen Zusiand eine Dichtlippe 520 vorsteht, 
die sich zwischen dem unteren Schienentrageelement 300 
und dem oberen Schienenu^geelement 290 entlang des seit- 
lichen Rahmenelements 220c erstreckt. Wie es zu sehen ist, 
weist der ottene Begrenzungsabschnitt 500 an den seitlichen 
Wanden 370 und 350 Dichtungen 530a und 530b auf, die 
sich, wenn sich der Rugel 330 in einem geschlossenen Zu- 
siand befindet, zwischen der Dichtlippe 520 und den seitli- 
chen Wanden 350 und 370 befinden, um eine ihermische 
Isolierung und einen Feuchtigkcitsschutz zu licfem. 
(0044J Die Innenabschnitte 390 und 400 der bciden Flugel 
330 und 340 sind oben und unten durch einen oberen bzw. 
unteren offenen Begrenzungsabschnitt 540 bzw. 550 be- 
grenzt. Der obcrc offene Begrenzungsabschnitt 540 (ledig- 
lich der obere Begrenzungsabschnitt des Fliigels 340 ist ge- 
zeigt, der selbe Abschnitt befindet sich jedoch auch bei dem 
anderen Flugel 330) wird durch die seidichen Wande 360 
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und 380 und die Zwischenverbinffllgswand 410 begrenzi 
und weist gegenuber der Zwischen VQ-bindungswand 410 ei- 
nen Schlitz 560 auf, in den die Schiene 310b vorsteht. Der 
ohere offene Begrenzungsabf^chnitt 540 weist an den seitli- 
chen Wanden 360 und 380 befestigte Dichtungen 570a und 5 
S70b auf, die sich zwischen der Schiene 310b und den seit- 
lichen Wanden 360 und 380 befindeo, um cine theniiische 
Isolierung und einen Feuchtigkeitsschutz zu liefern. Eni- 
sprechend dem oberen offenen Begrenzungsabschnitt 540 
wird der untere offene Begrenzungsabschnitt 550 durch die 10 
seitlichen Wande 360 und 380 und die Zwischenverbin- 
dungswand 420 begrenzt und weist gegaiuber der Zwi- 
schenverbindungswand 420 einen Schlitz 580 auf, in den die 
untere Schiene 320b vorstehL Der untere offene Begren- 
zungsabschnitt 550 weist femer an den seitlichen Wanden 15 
360 und 380 angebrachte Dichtungen 590a bzw, 590b auf, 
die sich zwischen den seitlichen Wanden 380 und 360 und 
der untcrcn Schiene 320b bcfindcn, um cine thcrmischc Iso- 
lierung und einen Feuchtigkeitsschutz zu liefern, 
[0045] Um die thermische Isolierung und den Feuchtig- 20 
keitsschutz auch zwischen den beiden Rugeki 330 und 340 
zu bewirken, befindet sich in der Mitte des Rahmens eine 
Dichtung 600, die parallel zu und genau zwischen den seit- 
lichen Rahmenelementen 220c verlauft. 
[0046] Es wird darauf hingewiesen, daB, obwohl die 25 
Schiebetiir, die bezugnehmend auf Fig. 2 und 3 beschrieben 
wurde, eine zweifliigelige Schiebeture ist, es femer moglich 
ist, eine Schiebetiir niit nur einera Rugel zu verwenden. Be- 
zuglich der GrSBe und MaBe der in Fig, 2 und 3 gezeigten 
Schiebetureinheit sind die StandardgroBen 500 x 350 mm, 30 
800 X 500 mm und 1.000 x 700 mm bei einer Verwendung 
der Schiebelur fiir Katzen bevorzugjt. Es ist femer bevor- 
zugt, daB die AnU:iebsvorrjchtung (nicht gezeigt) derart an- 
gebracht ist, daB dieselbe ohne weiteies entfemt wexden 
kann. 

[0047] Es wird darauf hingewiesen, daB, obwohl im vor- 
hergehenden bezugnehmend auf Fig, 2 und 3 detailliert eine 
Schiebetiir zur Verwendung bei dem erfindungsgemafien au- 
tomatischen Tor beschrieben wurde, es femer moglich ist, 
anderc Enrichtungen zum VerschlieBen einer Offnung zu 40 
verwenden, wic z. B. cine schwenkbare Tiir, ein Fenster 
Oder dergleichen. Bei diesen verschiedenen Ausgestallun- 
gen der VerschluBeinrichtung kdnnen ziisatzliche, im Stand 
der Technik bekannte MaBnahmen getroffen werden, um zu 
verhindem, daB sich das Tier wahrend eines SchlieB- oder 45 
Offiiungs->foigangs verletzt. Bei der Schiebetiir konnte bei- 
spielsweise eine Maximalkrafl der Antriebsvorrichtung der- 
art eingestelll werden, daB sich ein Her, das sich zwischen 
der Dichtungslippe und dem sich schliefienden Fliigel befin- 
det, nicht erdriickt wird. ^ 
[0048] AbschlieBend wird femer darauf hingewiesen, daB 
die Erfindung nicht nur, wie im vorhergehenden beschrie- 
ben, auf Katzen anwendbar ist, sondem daB die vorliegende 
Erfindung feraer auch auf andere Hcrarten und andere Her- 
haitungen, wie z. B. die Nuiztierhallung, anwendbar ist. Die 55 
vorliegende Erfindung kann beispielsweise bei einem Hun- 
dezuchter angewcndel werden, der jeden seiner Hunde mit 
einem Transponder mit einem unterschiedlichen Code ver- 
sieht. Jeder Hund konnie beispielsweise cin eigencs (lehege 
aufweisen, von denen jedes mit einem Freilaufgehege ver- 60 
bunden ist. Der Ziachler kann jedes Gehege mit einem auto- 
matischen Tor gemaB der vorliegenden Erfindung versehen, 
so daB jeder Hund zwischen seinem Gehege und dem Frei- 
laufgehege nach Belieben hin- und herwechsein kann, aber 
umgckchn cin Hund nicht in cin frcmdcs Gchcgc gclangcn 65 
kann, da der Code, den sein Transponder aufweist, nicht mil 
dem Code iibereinstimmt, der zum Offnen des enisprechen- 
den automaiischen Tores erforderlich isL 



[0049] Die vorliegende fifBndung ist demnach in der 
Lage, es zu ermoglichen, daB ein Tor automatisch geOffnet 
wird, sobald sich ein bestimmtes Tier in einem Auslosebe- 
reich befindet, daB das Tor aber bei jedem anderen (uner- 
wQnschten) Tier verschlossen bleibt. 



Patentanspniche 

1. Automaiisches Tor zum Durchlassen dnes Heres 
(10) mit einer beslimmten Identitat mit 

einer von dem Tier mitgeflihrten identilatsanzeigenden 
Vorrichlung (100), die dem Tier (10) zugeordnet ist; 
einer Erfassungseinrichtung (40) zum Erfassen der An- 
wesenhdt der identilatsanzeigenden Vorrichlung (100) 
innerhalb eines definierten Bereichs (110) relativ zu 
dem Tor (20); und 

einer Betatigungseinrichtung zum Offnen des Tors (20) 
ansprcchcnd auf die Anwcscnhcit der identilatsanzei- 
genden Vorrichtung (100) innerhalb des definierten Be- 
reichs (110), um das Tier (10) durchzulassen, 
wobei die identitatsanzeigende Vorrichtung (100) eine 
Sendeeinrichtung zum Senden eines Signals aufweist, 
das dem Tier zugeordnet ist, und die Erfassungsein- 
richtung (40) eine Empfangseinrichtung zum Empfan- 
gen des Signals aufweist, 

wobei das Signal eine begraozte Reichweite aufweist, 
und die Erfassungseinrichtung (40) die Anwesenheit 
der identitatsanzeigenden Vorrichlung (100) erfaBt, 
falls das Signal am Cki der Empfangseinrichtung (40) 
eine minimale Signalslarke uberschreitet, und 
wobei die minimale Signalslarke einstellbar ist. 

2. Autoniatisches Tor gemaB Anspruch 1, bei dem das 
Signal eine elektromagnetische Welle oder Schall mit 
einem speziellen Frequenzspektrum ist. 

3. Automatisches Tor gemaB Anspruch 1 oder 2, bei 
dem das Signal einen digitalen Code aufweist. 

4. Automatisches Tor gem^ Anspruch 3, bei dem der 
Code einstellbar ist. 

5. Automatisches Tor gemaB einem der Anspruche 1 
bis 4, bei dem die Sendeeinrichtung (100) eine Leucht- 
diode, einen Infrarotsender, einen Ultraschallsender 
Oder einen aktiven Transponder umfaBl. 

6. Automatisches Tor gemaB einem der Anspruche 1 
bis 4, das femer folgendes Merkmal aufweist: 
eineErregereinrichtung (40) zum Ausstrahlen eines Er- 
regungssignais, 

wobei die Sendeeinrichtung (100) ein passiver Trans- 
ponder ist, der durch das Eiregungssignal err^t wird, 
um das Signal auszusenden. 

7. Automatisches Tor gemaB einem der Anspriiche I 
bis 6, bei dem das Signal eine begrcnzte Reichweite 
aufweist, wobei die Erfassungseinrichtung (40) die An- 
wesenhdt der identitatsanzeigenden Vorrichtung (lOO) 
erfaBi, falls die Empfangseinrichtung (40) das Signal 
empfangt. 

8. Automatisches Tor gemaB Anspruch 1, bei dem die 
identitatsanzeigende Vorrichtung (100) einen Strich- 
code aufweist, wobei die Erfassungseinrichtung (40) 
ein optisches System mit begrcnztem BUckfcld zum 
Etkennen des Strichcodes in dem definierten Bereich 
aufweist. 

9. Automatisches Tor gemaB einem der Anspriiche 1 
bis 8, bei dem die identitatsanzeigende Vorrichlung 
(100) an einem Halsband (90) oder an einem FuBband 
des Tiers (10) angcbracht ist, oder untcr die Haul des 
'Hers (10) implanlieri isu 

10. Automatisches Tor gemaB einem der Anspruche 1 
bis 9, bei dem sich das Tor zwischen einem Innenbe- 
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reich (70) und einem AuBenbeilrch (80) befindet, und 
wobei das automatische Tor femer folgendes Merknial 
aufweist: 

eine zweite Hrfassungseinrichtung zum Erfassen der 
Anwesenheit der identitalsanzeigenden Vorrichuing in- 5 
nerhalb eines zweiten definiert^ Bereichs, 
wobei der erste definierte Bereich (110) in entweder 
deni Innenbereich (70) oder dein AuBenbereich (80) 
liegt und der zweiie Bereich in dem jeweils anderen 
Bcreicb liegt, und ^0 
wobei die Betatigungseinrichtung verschiedene ein- 
stellbare Betriebszustande auf weisi, wobei in einem er- 
sien Betriebszustand die Betatigungseinrichtung auf 
die Anwesenheit der identitalsanzeigenden %nrich- 
tung (100) innerhalb des ersten und des zweiten defi- 15 
nierten Bereichs (110), in einem zweiten Betriebszu- 
stand liberhaupt nicht, in einem dritten Betriebszustand 
Icdiglich auf die Anwesenheit der identitatsanzcigcn- 
den Vorrichtung (100) innerhalb des ersten definienen 
Bereichs (110), und in einem vierten Betriebszustand 20 
ledigiich auf die Anwesenheit der identitalsanzeigen- 
den Vorrichtung (100) innerhalb des zweiten definier- 
ten Bereichs ansprichi, um das Tor (20) zu offhen, 

11. Automatisches Tor gemaB einem der Anspruche 1 
bis 10, bei das Tier (10) eine Kalzts (10) ist. 25 

12. Automatisches Tor gemaB einem der Anspriiche 1 
bis 11, bei die Tur (20) eine Schiebetur (20), eine 
Schwenktiir oder ein Fenster ist. 

13. Automatisches Tor gemaB einem der Anspruche 1 
bis 10, bei dem das Tor (20) eine Schiebetur ist, und die 30 
Betatigungseinrichtung eine Antriebseinrichtung zum 
seiilichen Verschieben cines Hiigels (50) der Schiebe- 
tur (20) aufweist 

14. Automatisches Tor gemaB Anspruch 1 3, bei dem 
die Antriebseinrichtung leicht entfemt werden kann. 3S 
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